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THE BEST WAY TO FIND AN €XCELLENT DRIVE

antrimon

® motion

SERVOMOTORI C.C.
D.C. SERVOMOTORS

SERIE

esa 3XS

COPPIA - TORQUE

Nm 0.6

DATI MOTORE - MOTOR RATINGS Jo | TIPO DI AVVOLGIMENTO
Q3 | Ee Type of winding
=E|Z5
no |2

1 [ 2 ]3] |
VELOCITA’ NOMINALE - Rated speed n  [rpm] 3500 3000 3000
COPPIA ROTORE BLOCCATO - Continuos stall torque Cn  [Nm] 06 0.6 0.6
POTENZA A VELOCITA’ NOMINALE - Power at rated speed Pn [W] 140 150 150
CORRENTE A ROTORE BLOCCATO - Stall current In [A] 46 155 3
PICCO DI COPPIA ALLO SPUNTO - Peak torque Cmax [Nm] 3 3 3
CORRENTE AL PICCO DI COPPIA - Peak current Imax  [A] 23 9.5 15
CORRENTE SMAGNETIZZANTE - Demagnetise current lpeak [A] 253 8525 165
_§ FCEM A VELOCITA’ NOMINALE - Bemf at rated speed E [V] 455 120 60
o MAX VELOCITA'’ - Max speed Nmax [rpm] 4000 4000 4000
QR OATIVECCANICI - MECHANCALDATA 1~ I I
c MOMENTO D’INERZIA - Moment of inertia Jm  Kgm? 0.0003 0.0003 0.0003
% MAX. ACC. TEORICA - Max theorethical acceleration amax rad/is2 10000 10000 10000
, COSTANTE DI TEMPO MECCANICA - Mechanical time constant Tm [ms] 17 15 21
w COPPIA SMORZAMENTO A 1000 RPM - Damping constant at 1000 rom Td [Nm] 0.037 0.037 0.037
o COPPIA ATTRITO STATICO - Static friction torque T [Nm] 0.027 0.027 0.027
E MAX CARICO RADIALE ( A 3000 RPM) - Max radial load ( at 3000 rpm ) Fr [N] 294 294 294
@) MAX CARICO ASSIALE - Max axial load Fa [N] 88 88 88
g PESO - Weight M [Kg] 35 35
Q gg;glgg;l
g COSTANTE DI TENSIONE N5% - Voltage constant N 5% V/Krpm
% COSTANTE DI COPPIA N5% - Torque constant N5% Kt [Nm/A] 0.13 0.386 0.2
COSTANTE DI TEMPO ELETTRICA - Electrical time constant Te [ms] 28 3.6 29
COSTANTE DI TEMPO TERMICA - Thermal time constant Tt [min] 20 20 20
RESIST. ARMATURA N10% A 25°C - Armature resistance N 10% at 25°c Ra [Ohm] 0.8 74 25
RESIST. ARMATURA CON SPAZZOLE - Terminal resistance Rt  [Ohm] 0.9 7.5 26
INDUTTANZA - Inductance la [mH] 25 27 75
GRADO DI PROTEZIONE - Protection degree IP 54
CLASSE D’ ISOLAMENTO - Insulation class F
COSTANTE DI TENSIONE - Voltage constant Ke  VIKrpm 10 +/- 5% ( MAX 9000 rpm )
. ONDULAZIONE PICCO/PICCO - Ripple [%] <1.5A 1000 rpm
S LINEARITA’ A 6000 RPM - Linearity at 6000 rpm [%] <01
= S ERRORE DI REVERSIBILITA - Reversibility error [%] <0.12
o 8 COEFFICIENTE DI TEMPERATURA - Temperature coefficient [%] 0.02
§( %’) MOMENTO D’ INERZIA - Moment of inertia J gcm? 40
= o  RESISTENZA - Resistance Ra  [Ohm] 86
5 % INDUTTANZA - Inductance la [mH] 13
ﬂ CORRENTE - Current | [mA] 2 (MAX8mA)
NUMERO POLI - Number of poles 4
VITA SPAZZOLE PREVISTA - Life expctancy 15000 A 3000 rpm
TIPO - Type STD
o Q@  COPPIA STATICA - Static torque C [Nm] 3
LIZ.I % TENSIONE DI ALIMENTAZIONE - Power supply voltage E [V] 24
\'e EE CORRENTE NOMINALE - Rated current | [A] 042
L POTENZA ASSORBITA - Input power P [W] 10
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CEPEEN antrimon

THE BEST WAY TO FIND AN EXCELLENT DRIVE ® motion
SERVOMOTORI C.C. D.C. SERVOMOTORS
ESA3XS CURVE OPERATIVE
PERFORMANCE CURVES
ESA 3XS1 ESA 3XS2
(Nm) 4 (Nm) 4
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1 = Area di ciclo continuo 1= Continuous duty area
2 = Area di ciclo intermittente 2 = Intermittent duty area
3 = Area di accel. decel. 3= Accel. decel. duty area

ANTRIMON Motion AG | 5630 Muri AG | Switzerland | Tel. +41 (0)56 675 40 30 | motion@antrimon.com | www.antrimon.com Subject to change



cEeEasn

THE BEST WAY TO FIND AN €XCELLENT DRIVE

antrimon

® motion

SERVOMOTORI C.C.
D.C. SERVOMOTORS

SERIE

EsA 3S

COPPIA - TORQUE

Nm 0.93

DATI MOTORE - MOTOR RATINGS o | TIPO DI AVVOLGIMENTO
Q3 |Ee Type of winding
=£ |25
® 1 [ 23] [ 1]

VELOCITA’ NOMINALE - Rated speed n  [rpm] 3500 3000 3000
COPPIA ROTORE BLOCCATO - Continuos stall torque Cn  [Nm] 093 093 093
POTENZA A VELOCITA’ NOMINALE - Power at rated speed Pn [W] 200 200 200
CORRENTE A ROTORE BLOCCATO - Stall current In [A] 7 24 4.8
PICCO DI COPPIA ALLO SPUNTO - Peak torque Cmax [Nm] 465 465 465
CORRENTE AL PICCO DI COPPIA - Peak current Imax  [A] 35 12 24
CORRENTE SMAGNETIZZANTE - Demagnetise current lpeak [A] 385 132 264
_§ FCEM A VELOCITA’ NOMINALE - Bemf at rated speed E [V] 483 120 60
o MAX VELOCITA'’ - Max speed Nmax [rpm] 4000 4000 4000
QR OATIVECCANICI - MECHANCALDATA =~ I I
c MOMENTO D’INERZIA - Moment of inertia Jm  Kgm? 0.0006 0.0006 0.0006
% MAX. ACC. TEORICA - Max theorethical acceleration amax radis?2 7750 7750 7750
, COSTANTE DI TEMPO MECCANICA - Mechanical time constant Tm [ms] 16 12 16
w COPPIA SMORZAMENTO A 1000 RPM - Damping constant at 1000 rom Td [Nm] 004 004 0.04
o COPPIA ATTRITO STATICO - Static friction torque T [Nm] 003 003 0.03
E MAX CARICO RADIALE ( A 3000 RPM) - Max radial load ( at 3000 rpm ) Fr [N] 294 294 294
@) MAX CARICO ASSIALE - Max axial load Fa [N] 88 88 88
CEJ PESO - Weight M [Kg] 46 4.6 4.6
S T S S
g COSTANTE DI TENSIONE N5% - Voltage constant N 5% V/Krpm
% COSTANTE DI COPPIA N5% - Torque constant N5% Kt [Nm/A] 0.133 0.386 0.193
COSTANTE DI TEMPO ELETTRICA - Electrical time constant Te [ms] 236 3.7 2.8
COSTANTE DI TEMPO TERMICA - Thermal time constant Tt [min] 25 25 25
RESIST. ARMATURA N10% A 25°C - Armature resistance N 10% at 25°c Ra [Ohm] 037 29 086
RESIST. ARMATURA CON SPAZZOLE - Terminal resistance Rt [Ohm] 047 3 0.96
INDUTTANZA - Inductance la  [mH] 111 1" 267
GRADO DI PROTEZIONE - Protection degree IP 54
CLASSE D’ ISOLAMENTO - Insulation class F
COSTANTE DI TENSIONE - Voltage constant Ke  VIKrpm 10 +/- 5% ( MAX 9000 rpm )
. ONDULAZIONE PICCO/PICCO - Ripple [%] <1.5A 1000 rpm
S LINEARITA’ A 6000 RPM - Linearity at 6000 rpm [%] <01
= S ERRORE DI REVERSIBILITA - Reversibility error [%] <0.12
o 8 COEFFICIENTE DI TEMPERATURA - Temperature coefficient [%] 0.02
§( %’) MOMENTO D’ INERZIA - Moment of inertia J gcm? 40
= o  RESISTENZA - Resistance Ra  [Ohm] 86
5 % INDUTTANZA - Inductance la [mH] 13
ﬂ CORRENTE - Current | [mA] 2 (MAX8mA)
NUMERO POLI - Number of poles 4
VITA SPAZZOLE PREVISTA - Life expctancy 15000 A 3000 rpm
TIPO - Type STD

o Q@  COPPIA STATICA - Static torque C [Nm] 3

LIZ.I % TENSIONE DI ALIMENTAZIONE - Power supply voltage E [V] 24

\'e EE CORRENTE NOMINALE - Rated current | [A] 042

L POTENZA ASSORBITA - Input power P [W] 10
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CEPEEN antrimon

THeE BEST WAY TO FIND AN EXCELLENT DRIVE ® motion
SERVOMOTORI C.C. D.C. SERVOMOTORS
ES A3 S CURVE OPERATIVE
PERFORMANCE CURVES
ESA 3S1 ESA 352
(Nm) 6 (Nm) 6
o 5
4 ~— S~ 4 S
—~ N
3 ~_ 3 AN \\
~ 3 I
2 —
15 2 1.5 >
! 1
0.85 0.85
04 07 —
0.3 1 0.5 1
0.4 0.4
D‘j o o [==] o o o D‘E
g8 8 8 8 g8 g g (rem S é % % E é (rpn)
ESA 3S3
(Nn) g
5
4 e =
3 3‘\\
2
1.5 2
!
0.85
3
05 l
0.4
0.3
1 = Area di ciclo continuo 1= Continuous duty area
2 = Area di ciclo intermittente 2 = Intermittent duty area
3 = Area di accel. decel. 3= Accel. decel. duty area
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cEeEasn

THE BEST WAY TO FIND AN €XCELLENT DRIVE

antrimon

® motion

SERVOMOTORI C.C.
D.C. SERVOMOTORS

SERIE

EshA 3SL

COPPIA - TORQUE

Nm 1.3

DATI MOTORE - MOTOR RATINGS Jo | TIPO DI AVVOLGIMENTO
Q8| Ee Type of winding
=£ |25
@ 1 [ 2 [3 4] ]

VELOCITA’ NOMINALE - Rated speed n  [rpm] 3000 3000 3000 3000
COPPIA ROTORE BLOCCATO - Continuos stall torque Cn  [Nm] 13 1.3 1.3 1.3
POTENZA A VELOCITA’ NOMINALE - Power at rated speed Pn [W] 300 300 300 300
CORRENTE A ROTORE BLOCCATO - Stall current In [A] 8 225 346 741
PICCO DI COPPIA ALLO SPUNTO - Peak torque Cmax [Nm] 65 6.5 6.5 6.5
CORRENTE AL PICCO DI COPPIA - Peak current Imax  [A] 40 1125 173 355
CORRENTE SMAGNETIZZANTE - Demagnetise current lpeak  [A] 44 12375 19.03 39.05
_§ FCEM A VELOCITA’ NOMINALE - Bemf at rated speed E [V] 495 160 120 57
o MAX VELOCITA'’ - Max speed Nmax [rpm] 4000 3400 4000 4000
QR OATIVECCANICI - MECHANCALDATA =~ I
c MOMENTO D’'INERZIA - Moment of inertia Jm  Kgm? 0.0007 0.0007 0.0007 0.0007
% MAX. ACC. TEORICA - Max theorethical acceleration omax rad/sz 10714 10714 10714 10714
, COSTANTE DI TEMPO MECCANICA - Mechanical time constant Tm [ms] 14 12 12 14
w COPPIA SMORZAMENTO A 1000 RPM - Damping constant at 1000 rpm Td [Nm] 0.044 0.044 0.044 0.044
o COPPIA ATTRITO STATICO - Static friction torque T [Nm] 0.032 0.032 0.032 0.032
E MAX CARICO RADIALE ( A 3000 RPM) - Max radial load ( at 3000 rpm ) Fr [N] 343 343 343 343
@) MAX CARICO ASSIALE - Max axial load Fa [N] 103 103 103 103
g PESO - Weight M [Kg] 53 53 53
Q gg;glgg;l
g COSTANTE DI TENSIONE N5% - Voltage constant N 5% V/Krpm
% COSTANTE DI COPPIA N5% - Torque constant N5% Kt [Nm/A] 0.16 0.58 0.375 0.183
COSTANTE DI TEMPO ELETTRICA - Electrical time constant Te [ms] 265 37 3.8 3
COSTANTE DI TEMPO TERMICA - Thermal time constant Tt [min] 30 30 30 30
RESIST. ARMATURA N10% A 25°C - Armature resistance N 10% at 25°c Ra [Ohm] 039 54 24 057
RESIST. ARMATURA CON SPAZZOLE - Terminal resistance Rt [Ohm] 049 55 25 063
INDUTTANZA - Inductance la  [mH] 13 205 946 2
GRADO DI PROTEZIONE - Protection degree IP 54
CLASSE D’ ISOLAMENTO - Insulation class F
COSTANTE DI TENSIONE - Voltage constant Ke  VIKrpm 10 +/- 5% ( MAX 9000 rpm )
. ONDULAZIONE PICCO/PICCO - Ripple [%] <1.5A 1000 rpm
S LINEARITA’ A 6000 RPM - Linearity at 6000 rpm [%] <01
= S ERRORE DI REVERSIBILITA - Reversibility error [%] <0.12
o 8 COEFFICIENTE DI TEMPERATURA - Temperature coefficient [%] 0.02
§( %’) MOMENTO D’ INERZIA - Moment of inertia J gcm? 40
= o  RESISTENZA - Resistance Ra  [Ohm] 86
5 % INDUTTANZA - Inductance la [mH] 13
ﬂ CORRENTE - Current | [mA] 2 (MAX 8 Ma)
NUMERO POLI - Number of poles 4
VITA SPAZZOLE PREVISTA - Life expctancy 15000 A 3000 rpm
TIPO - Type STD

©) Q@  COPPIA STATICA - Static torque C [Nm] 3

LIZ.I % TENSIONE DI ALIMENTAZIONE - Power supply voltage E [V] 24

\'e EE CORRENTE NOMINALE - Rated current | [A] 042

L POTENZA ASSORBITA - Input power P [W] 10
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CEPEEN antrimon

THeE BEST WAY TO FIND AN EXCELLENT DRIVE ® motion
SERVOMOTORI C.C. D.C. SERVOMOTORS
ESABOL  curveorerame
PERFORMANCE CURVES
ESA SL1 ESA 3S1.2
(Nm) 10 (Nnm) 10
8.5 8.5
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1 = Area di ciclo continuo 1= Continuous duty area
2 = Area di ciclo intermittente 2 = Intermittent duty area
3 = Area di accel. decel. 3= Accel. decel. duty area
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cEeEasn

THE BEST WAY TO FIND AN €XCELLENT DRIVE

antrimon

® motion

SERVOMOTORI C.C.
D.C. SERVOMOTORS

SERIE

eshA 3M

COPPIA - TORQUE

Nm 1.6

DATI MOTORE - MOTOR RATINGS Jo | TIPO DI AVVOLGIMENTO
Q8| Ee Type of winding
=£ |25
@ 2 [3[5[8 ] 1

VELOCITA’ NOMINALE - Rated speed n  [rpm] 4000 3000 3000 3000
COPPIA ROTORE BLOCCATO - Continuos stall torque Cn  [Nm] 16 1.6 1.6 1.6
POTENZA A VELOCITA’ NOMINALE - Power at rated speed Pn [W] 33 360 360 360
CORRENTE A ROTORE BLOCCATO - Stall current In [A] 62 3 4.15 10
PICCO DI COPPIA ALLO SPUNTO - Peak torque Cmax [Nm] 8 8 8 8
CORRENTE AL PICCO DI COPPIA - Peak current Imax  [A] 31 o || 20735)] &0
CORRENTE SMAGNETIZZANTE - Demagnetise current lpeak [A] 341 165 22825 55
_§ FCEM A VELOCITA’ NOMINALE - Bemf at rated speed E [V] 108 1575 120 495
o MAX VELOCITA'’ - Max speed Nmax [rpm] 4500 3400 4000 4000
QR OATIVECCANICI - MECHANCALDATA =~ I
c MOMENTO D’'INERZIA - Moment of inertia Jm  Kgm? 0.0008 0.0008 0.0008 0.0008
% MAX. ACC. TEORICA - Max theorethical acceleration amax rad/is?2 10000 10000 10000 10000
. COSTANTE DI TEMPO MECCANICA - Mechanical time constant Tm [ms] 12 10 10 13
w COPPIA SMORZAMENTO A 1000 RPM - Damping constant at 1000 rom Td [Nm] 0.048 0.048 0.048 0.048
o COPPIA ATTRITO STATICO - Static friction torque T [Nm] 004 004 004 0.04
E MAX CARICO RADIALE ( A 3000 RPM) - Max radial load ( at 3000 rpm ) Fr [N] 343 343 343 343
@) MAX CARICO ASSIALE - Max axial load Fa [N] 103 103 103 103
CEJ PESO - Weight M [Kg] 64 6.4 6.4
S gg;glgg;l
g COSTANTE DI TENSIONE N5% - Voltage constant N 5% V/Krpm
% COSTANTE DI COPPIA N5% - Torque constant N5% Kt [Nm/A] 0.26 0.5 0.385 0.16
COSTANTE DI TEMPO ELETTRICA - Electrical time constant Te [ms] 3 3.3 3.7 2.75
COSTANTE DI TEMPO TERMICA - Thermal time constant Tt [min] 40 40 40 40
RESIST. ARMATURA N10% A 25°C - Armature resistance N 10% at 25°c Ra [Ohm] 08 296 174 03
RESIST. ARMATURA CON SPAZZOLE - Terminal resistance Rt [Ohm] 09 306 184 04
INDUTTANZA - Inductance la [mH] 3 102 68 1.1
GRADO DI PROTEZIONE - Protection degree IP 54
CLASSE D’ ISOLAMENTO - Insulation class F
COSTANTE DI TENSIONE - Voltage constant Ke  VIKrpm 10 +/- 5% ( MAX 9000 rpm )
. ONDULAZIONE PICCO/PICCO - Ripple [%] <1.5A 1000 rpm
S LINEARITA’ A 6000 RPM - Linearity at 6000 rpm [%] <01
= S ERRORE DI REVERSIBILITA - Reversibility error [%] <0.12
o 8 COEFFICIENTE DI TEMPERATURA - Temperature coefficient [%] 0.02
§( %’) MOMENTO D’ INERZIA - Moment of inertia J gcm? 40
= o  RESISTENZA - Resistance Ra  [Ohm] 86
5 % INDUTTANZA - Inductance la [mH] 13
ﬂ CORRENTE - Current | [mA] 2 (MAX 8 Ma)
NUMERO POLI - Number of poles 4
VITA SPAZZOLE PREVISTA - Life expctancy 15000 A 3000 rpm
TIPO - Type STD

©) Q@  COPPIA STATICA - Static torque C [Nm] 3

LIZ.I % TENSIONE DI ALIMENTAZIONE - Power supply voltage E [V] 24

\'e EE CORRENTE NOMINALE - Rated current | [A] 042

L POTENZA ASSORBITA - Input power P [W] 10
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Subject to change
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THE BEST WAY TO FIND AN €XCELLENT DRIVE

antrimon

® motion

esadM

SERVOMOTORI C.C. D.C. SERVOMOTORS

CURVE OPERATIVE

PERFORMANCE CURVES
ESA 3M2 ESA 3M3
(Nrm)
(Nn) 1 n 8105
8.5 7 A
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6
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3
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— ‘
! 1
0.85 0.85
0.7 1
¢ 01
0.5 o o =] o o 0.5 - p - - .
s 8 8 8 g g (o 2 8 B8 8 © 8 (rpn)

1 = Area di ciclo continuo
2 = Area di ciclo intermittente
3 = Area di accel. decel.

1= Continuous duty area
2 = Intermittent duty area
3= Accel. decel. duty area
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cEeEasn

THE BEST WAY TO FIND AN €XCELLENT DRIVE

antrimon

® motion

SERVOMOTORI C.C.
D.C. SERVOMOTORS

SERIE

EsA 3L

COPPIA - TORQUE

Nm 2.1

DATI MOTORE - MOTOR RATINGS Jo | TIPO DI AVVOLGIMENTO
Q3 | Ee Type of winding
SE|Z5
= U>)= 5 o]
@ 1 13416 7]
VELOCITA’ NOMINALE - Rated speed n  [rpm] 3000 4000 3000 3000 3000
COPPIA ROTORE BLOCCATO - Continuos stall torque Cn  [Nm] 2 2.1 21 2 2.1
POTENZA A VELOCITA’ NOMINALE - Power at rated speed Pn [W] 500 460 500 500 500
CORRENTE A ROTORE BLOCCATO - Stall current In [A] 105 665 54 125 38
PICCO DI COPPIA ALLO SPUNTO - Peak torque Cmax [Nm] 10 105 105 10 10.5
CORRENTE AL PICCO DI COPPIA - Peak current Imax [A] 525 3325 27 625 19
CORRENTE SMAGNETIZZANTE - Demagnetise current lpeak [A] 57.75 36.575 29.7 68.75 209
_§ FCEM A VELOCITA’ NOMINALE - Bemf at rated speed E [V] 597 1288 120 495 171
o MAX VELOCITA'’ - Max speed Nmax [rpm] 4000 4000 4000 4000 3200
QR DATIVECCANICI - WECHANICALDATA =
c MOMENTO D’INERZIA - Moment of inertia Jm  Kgm? 0.001 0.001 0.001 0.001 0.001
% MAX. ACC. TEORICA - Max theorethical acceleration amax rad/is2 10000 10500 10500 10000 10500
, COSTANTE DI TEMPO MECCANICA - Mechanical time constant Tm [ms] 11 9 7 12 8
w COPPIA SMORZAMENTO A 1000 RPM - Damping constant at 1000 rom Td [Nm] 0.055 0.055 0.055 0.055 0.055
o COPPIA ATTRITO STATICO - Static friction torque T [Nm] 005 005 005 005 005
E MAX CARICO RADIALE ( A 3000 RPM) - Max radial load ( at 3000 rpm ) Fr [N] 343 343 343 343 343
@) MAX CARICO ASSIALE - Max axial load Fa [N] 103 103 103 103 103
g PESO - Weight M [Kg] 8 8 8 8 8
SO 0T ELETIRIC - WiNDINGDATA
g COSTANTE DI TENSIONE K5% - Voltage constant N 5% ViKpm 199 328 40 165 57
% COSTANTE DI COPPIA N5% - Torque constant N5% Kt [Nm/A] 0.191 0316 039 016 055
COSTANTE DI TEMPO ELETTRICA - Electrical time constant Te [ms] 29 33 39 24 4.1
COSTANTE DI TEMPO TERMICA - Thermal time constant Tt [min] 50 50 50 50 50
RESIST. ARMATURA N10% A 25°C - Armature resistance N 10% at 25°c Ra [Ohm] 032 0.82 1 019 252
RESIST. ARMATURA CON SPAZZOLE - Terminal resistance Rt [Ohm] 042 092 141 029 262
INDUTTANZA - Inductance la  [mH] 123 304 43 069 108
GRADO DI PROTEZIONE - Protection degree IP 54
CLASSE D’ ISOLAMENTO - Insulation class F
COSTANTE DI TENSIONE - Voltage constant Ke  VIKrpm 10 +/- 5% ( MAX 9000 rpm )
. ONDULAZIONE PICCO/PICCO - Ripple [%] <1.5A 1000 rpm
S LINEARITA’ A 6000 RPM - Linearity at 6000 rpm [%] <01
= S ERRORE DI REVERSIBILITA - Reversibility error [%] <0.12
o 8 COEFFICIENTE DI TEMPERATURA - Temperature coefficient [%] 0.02
§( %’) MOMENTO D’ INERZIA - Moment of inertia J gcm? 40
= o  RESISTENZA - Resistance Ra  [Ohm] 86
5 % INDUTTANZA - Inductance la [mH] 13
ﬂ CORRENTE - Current | [mA] 2 (MAX8mA)
NUMERO POLI - Number of poles 4
VITA SPAZZOLE PREVISTA - Life expctancy 15000 A 3000 rpm
TIPO - Type STD
o Q@  COPPIA STATICA - Static torque C [Nm] 3
LIZ.I % TENSIONE DI ALIMENTAZIONE - Power supply voltage E [V] 24
\'e EE CORRENTE NOMINALE - Rated current | [A] 042
L POTENZA ASSORBITA - Input power P [W] 10
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@

CEa%

THE BEST WAY TO FIND AN €XCELLENT DRIVE
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® motion

EsAdL

SERVOMOTORI C.C.

CURVE OPERATIVE

D.C. SERVOMOTORS

PERFORMANCE CURVES
ESA 3L1 ESA 3L3
(Nri) 15 (Nm) 15
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8.5 S
7 \\\ N
6 Ay Ay
AN s -
5 \\3
4
3 S~~~
2
2
1.5
/
1
0.83
0.7
o (=) o o (=)
5 8 8 8 8 § o

1 = Area di ciclo continuo

2 = Area di ciclo intermittente

3 = Area di accel. decel.

1= Continuous duty area
2 = Intermittent duty area
3= Accel. decel. duty area
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THE BEST WAY TO FIND AN €XCELLENT DRIVE

antrimon

® motion

ESA 3

SERVOMOTORI C.C.

D.C. SERVOMOTORS

DIMENSIONI (mm)  DIMENSIONS (mm)
w7 1 27 . 75 55 T
=82 2‘;‘ B p/pi; el ol
- - IM3x0.5 _ .
=SS |
S A i % =) v |
= ; ‘/ﬁil\} m 28 2 == m Q 'i
T AN Vi ?" < e e }
e R 2
S P50, 8.5 = - =
@
Tvpe XS S sL | m | L
A 20 23 30
F ; M4 M5
L 177.5 | 2125 | 229 | 267.5 | 3225
d (i6) 9 11 14
C 3x3x15 | 4x4x18 5x5x25 g%ggggggf({) ENCODER STD
DINAMO TACHIMETRICA TACHO GENERATOR
L
=46 =115
1] —1—h
QJ w‘ g
| —
Tylf’ £ fgss 25‘§ < 57L0 3(;‘; < 36L3 5 PREDISPOSTO ENCODER STD
: ' ' ‘ STD ENCODER
FRENO + DINAMO TACHIMETRICA TACHO GENERATOR + BRAKE
L
= 46 = s
N©) |
= W
Y S
N =
| —
.
T{f’ z 22(;5 29‘5 S 3le4 3?24 5 40L7 : PREDISPOSTO ENCODER STD
: : : ‘ STD ENCODER
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CEPEEN antrimon

THE BEST WAY TO FIND AN EXCELLENT DRIVE ® motion
3 SERVOMOTORI C.C. D.C. SERVOMOTORS
OPTIONALS
FLANGIA B5 BS5 FLANGE| |FLANGIA B14 BI14 FLANGE

@ d2 ——

Size| A4 di6) [diGe)] d2 | a3 | a4 | F c
56 | 20 9 180 1201385 100 - [3%3%15 Size| A | dii6)|dlG6)] d2 | d3 | a4 | F C
71130 [ 35 14 | 110 [ 160 | 95 | 130 | M5 [5%5*25 71 | 30 | 14 | 70 | 105 | M6 | 85 | M5 |5*5*25

PIEDE A FASCIA FOOT BAND TYPE| |FLANGIA B3-B14/56 B3-B14/56 FLANGE

o
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© o| = J:
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—= SI| —55 —~ | N4 FIRT :
s 80 ~ P8 n°4 holes 6.5
10 90 10 '
Type| XS | S SL 110
H [155.5[143.5]143.5
N 27 27 27
SI | 36 36 36

ENCODER EH53 ENCODER EH53| |ENCODER EH38 ENCODER EH38

B i
| (Y
= =

@ 53,5 L45J J L
@ 53.5 25
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THE BEST WAY TO FIND AN €XCELLENT DRIVE ® motion

SERVOMOTORI C.C. D.C. SERVOMO | ORS

ESA 3 OPTIONALS

DISTANZ. ENC. N°1 ENCODER SPACER N°1| [DISTANZ. ENC. N°2 ENCODER SPACER N°2

ASTLA ASTLA
slotted hole X0 slotted hole 2X20
= i
! ©
A | 1
L j M
— M \J}ﬂ o
b 22 e

DISTANZ. ENC. N°3 ENCODER SPACER N°3| |CAVO FLYING LEADS
@ i ‘ cavo AF 3+2.5+0.5n
-~ & 00— @ /’jo; ;7555‘ PG7 cable AF 3%2.5+0.5n \\
-~ @ Th=| ™ .
o @ =
LY 1 E 1 - E
L 1. LISl = J 5 e
\ \ J / éﬁ W‘ ‘ I ° ‘? ‘/H\‘ ‘ s )
* \\\ //’ | J 17 ‘ =
= 6 H —1 T N~ F l
S n°4 fori M5x0.8 L@J —

CAVO + DINAMO TACHO + FLYING LEDS

cavo AF 3x2,5+0,5n
cavo schermato L=0.5n cable AF 3x2.5+0.5n
shielded cable L=0.5n

T__WL ,W,LT
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